Hpunor 6p.3.31 IIpeameTHa nporpama o NpB HUKJIYC HA CTYIMH

1. Hacnos Ha HacTaBHHOT Mepeme 1 aBTOMATCKAa peryJialnuja BO IPOIeCHA HHAYCTPHja
npenMer
2. Kon TIM6111
3. Crynaucka nporpama [omumepuu Matepujanu
4. OpraHu3aTop Ha CTyIUcKaTa TeXHOJIOMKO-MeTaTypIIKH (GaKyaTeT
Nporpama (€IMHHIA, OIHOCHO | JIHeTyTyT 32 XEMHCKO H KOHTPOHO HEKEHEPCTBO
- HHCTUTYT, KaTeapa, OJAeN)
5. CreneH (IpB, BTOp, TPET [IpB mukIyc
LUKITYC)
6. AxazieMcKa ToJiiHa /cemecTap 3 roguHa 7. Bpoj va EKTC- xpexutn 4
6 cemecrap
8. HacraBuux J-p Kupun JIucuukos, pen. npod.
9. IIpenycnoBn 3a 3anunryBame
Ha IIPeIMETOT
10. | ILlenu Ha npeaMeTHaTa Mporpama (KOMIIETCHIINH):
IlenTa Ha IpeIMETOT € Meperhe Ha IIPOLIECHUTE TOJIEMUHH, YIIPABYBamke, peryialyja i BOJCHE Ha TEXHOIONMIKHUTE IIPOIIECH.
11. | ConprkuHa Ha IpeMeTHATa porpamMa:
Bogsen Bo nmporecHaTa KOHTPOIIA U AW3ajH Ha IPOLIECHU KOHTPOIHU cucTeMy; [ledunupame Ha SISO cucrtemu 3a aBTOMaTCcKa
perynanuja: [IpeHocHH (yHKIUH O TIPB, BTOp B NOBUCOK pex 3a SISO cucremu; CumOonu Ha 010K nujarpamu; AnreGapcKu
Onok nujarpamu; Penykuuja Ha 6ok nujarpamu; [IpeHOCHH (yHKINH 3a CHCTEMH BO OTBOPEHA U 3aTBOpEHA KOH(HUTypaImja;
Tpancdopmarmja 1 pexykipja Ha CIOKeHH OJIOK aujarpaMu; J[MHaMHKa Ha 3aTBOPEHH PETyIAallMOHN KPYTOBH ATICOTyTHA
CTaOWIIHOCT Ha TMHAMUYKUTE CUCTEMH; AHaJIM3a M CHHTEe3a Ha CHCTEMH 3a aBTOMaTcKa perynanuja; CTyanpame Ha pa3IndHu
TEXHOJIOMIKH TIporiecH co npumeHa Ha MATLAB/Simulink; OcHoBu Ha TeopHja 3a Mepere 1 1ojiesiba Ha MEPHUTE HHCTPYMEHTH
Y MHCTPYMEHTHTE 3a aBTOMAaTCKa perynainuja; TeopeTCKH OCHOBH 3a N3y4yBame Ha JUHAMHUKATa Ha CHCTEMUTE 32 MEpeHhe;
TIpubopu 3a Mepeme Ha IPUTUCOK, TEMIIEPaTypa, MPOTOK U HUBO; [Ipnbopu 3a KOHTUHYHPAHO (MHIYCTPUCKO) MEpEHE Ha
COCTaBOT U KOHIIeHTpanujaTa; [Ipubopu 3a Meperme Ha OCTaHATUTE MPOLIECHU T'OJIEMUHH.
12. | MeToau Ha yueme: IpelaBama U B&)KOU, KOHCYJITAllUH, IIPOCKTHA (IOMAaIllHa, CEMHHAPCKa) 3aj1a4a, TIOMAIITHO YICHE
(moaroTOBKA HA UCITHT)
13. | BkymneH pacmonoxuB GoHI Ha 120 gacoBu
BpeMe
14. Pacnipenentba na
PacIoJIOKUBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HacTaBHHUTE 15.1. [IpenaBama- TeopeTcka HacTaBa 30 gacoBu
AKTHBHOCTH
15.2. Bex0u (J1abopaTopuCKH, ayTUTOPHYMCKH), 30 gacoBu
ceMHHapH, TUMCKa paboTta
16. | [Jpyru ¢opmu Ha aKTHBHOCTH 16.1. IIpoexTHu 3agaun 10 gacoBu
16.2. CamocTOjHH 3a1a4H 10 gacoBu
16.3. JloMarrHo ydeme — 3a1aqu 40 gacoBu
17. Hauun Ha onieHyBame
17.1. TectoBu 80 6onoBHU
17.2. VYeneuHo peajan3upany 1ad0paTopUCKH/ayANTOPUCKU BEXON 10 6omoBn
17.3. AKTHBHOCT U y4€CTBO 5 6omoBH
17.4. JlomarHa 3a/1a4a 1/WiM ceMHHapcKa padbora 5 6omoBH
18. | Kpurepuymu 3a onieHyBame (00J0BH/ OIIEHKA) 1o 50 6oma 5 (mer) (F)
on 51 mo 60 6o1a 6 (mect) (E)
on 61 no 70 6omna 7 (cenym) (D)
ox 71 o 80 Gona 8 (ocym) (C)
on 81 1o 90 6om1a 9 (neser) (B)




ox 91 o 100 Gona 10 (mecer) (A)
19. | VYcnoB 3a notmuc 1 3a noyiarame 3aBpIieH HCIHT Munumym 11 6onoBu ox aktuBHOcTHTE17.1 M0 17.4.
20. | Ja3uk Ha KoOj ce M3BeIyBa HacTaBaTa Makxkenoncku
21. | Meron Ha cieqier-e Ha KBaJIUTETOT Ha HaCTaBaTa AHOHHMMHa aHKeTa Ha CTYJCHTUTE
JIutepatypa
3aq0IDKUTENHA TUTepaTypa
22. Penen ABTOp Hacnos W3naBau T'oguna
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