IIpuor 6p. 3.50 ITpeameTHa mporpamMa o NpB HUKJIYC HA CTYAMU

1. Hacnos Ha HacTaBHHOT Mepeme 1 aBTOMATCKA pery/ianuja BO NPOLeCHA HHAYCTPHja
npenMer
2. Kon BT8U31
3. Crynaucka nporpama Buorexnonoruja
4. OpraHu3aTop Ha CTyIUCKaTa TexHOIOmKO-MeTaTypIIKU (PaKyITeT
nporpama (€IMHUIA, OTHOCHO
- HHCTUTYT, KaTeJpa, OAJeN)
5. CrerneH (TIpB, BTOp, TpeT IIpB nukIyc
IIUKITYC)
6. AkazeMcka roarHa /ceMectap 4 ronuHa 7. Bpoj na EKTC- xpeautu 5
8 cemecrap
8. HacraBuux J-p Kupun Jlucuukos, pen. npod.
9. TIpeaycioBu 3a 3aMuIIyBame
Ha TIPeMETOT
10. | Lenu Ha mpeaMeTHata mporpaMa (KOMIETSHIIUH):
IenTa Ha MpeAMETOT € Mepebe Ha IIPOLIECHHUTE TOJIEMHHH, YIIPaByBambe, peryanyja 1 BOJCHE Ha TEXHOJIOIIKUTE
HPOLIECH.
11. | ConpxuHa Ha IpeAMETHATA IIporpama:
Bogen Bo nporiecHaTa KOHTpOJIA U TM3ajH Ha IPOLIECHH KOHTPOIHK cucteMH; Jedurnpame Ha SISO cuctemu 3a
aBTOMarcka perynanuja: [IpenocHu GyHKIuM o1 IpB, BTOp U NOBUCOK pex 3a SISO cuctemu; Cumbon Ha 610K
nujarpamu; Anrebapcku 050k aujarpamu; Penyknuja Ha 6ok qujarpamu; [IpeHocHH QyHKIIUM 32 CHCTEMHU BO OTBOPEHA H
3aTBOpeHa KoH(purypanyja; Tpancopmanrja u peayKiuja Ha CIOKeHH OJI0K Aujarpamu; [lnHaMuKa Ha 3aTBOPCHU
peryIanuoHH KpyroBH AIICOTyTHA CTAOMITHOCT Ha JUHAMUYKUTE CUCTEMH; AHAIN3a ¥ CHHTE3a Ha CHCTEMH 33 aBTOMAaTCKa
perynanuja; CTynupame Ha pa3iInIHU TEXHOJIOIIKY npomecy co npuMena Ha MATLAB/Simulink; OcHoBu Ha TeopHja 3a
Mepeme U Nozenda Ha MepHUTE NHCTPYMEHTH M MHCTPYMEHTHUTE 32 aBTOMAaTCKa peryanuja; TeopeTcku OCHOBH 3a
n3ydyBame Ha IMHAMMKaTa Ha CUCTEMUTE 3a Mepeme; [Ipnbopu 3a Mepeme Ha IPUTHCOK, TeMIlepaTypa, MPOTOK U HUBO;
IMTpubopw 3a KOHTHHYHPaHO (MHAYCTPUCKO) MEpEerhe Ha COCTABOT M KOHIIeHTpanujata; [Ipubopu 3a Meperme Ha OCTaHaTHUTe
MPOIECHH TOJTEMHHH.
12. | Meroau Ha yuewme: MpeaaBama U BexOH, KOHCYJITAIMH, TPOSKTHA (JIoMalllHa, CeMUHAPCKa) 3a/1a4a, JOMAIITHO YUCHe
(moaroTOBKA Ha UCITHT)
13. | BxkyneH pacnonoxus ¢ponn Ha | 150 yacoBu
BpeMe
14. | Pacnpenenba Ha
PAcIONOXXUBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HAacTaBHATE 15.1. [IpenaBama - TeopeTcka HacTaBa 30 gacoBu
AKTUBHOCTH
15.2. Bex0Ou (;1abopaTopucKH, ay THTOPUYMCKH), 30 gacoBu
CeMUHapH, TUMCKa paboTta
16. | Hpyru ¢opmu Ha aKTUBHOCTH 16.1. [IpoexkTHH 3a7a4n 30 yacoBu
16.2. CaMOCTOjHH 331auHt 10 vacoBu
16.3. JlomamHo yueme — 3a1a9u 50 gacoBu
17. | Hauun Ha olieHyBame

17.1. Tecrosu 80 6onoBHU
17.2. VYemnenrHo peanusupaHu J1abopaTOPHCKH/ay AUTOPHCKH 10 6omoBu
BEXKOU

17.3. AKTHBHOCT U y4€CTBO 5 6omoBH




17.4. JlomanHa 3agaya w/uinu ceMuHapcka pabora 5 6omoBH
18. | Kpurepuymu 3a otienyBabe (0010BH/ OIICHKA) 1o 50 6012 5 (met) (F)
on 51 1o 60 6ona 6 (mecr) (E)
on 61 no 70 6ona 7 (cenym) (D)
on 71 no 80 6oma 8 (ocym) (C)
o1 81 10 90 6oma 9 (meset) (B)
o1 91 no 100 6oma 10 (mecer) (A)
19. | VYcnoB 3a moTmnuc u 3a NoJarame 3aBpIIeH HCIHT Munnmym 11 6omoBu o akTuBHOCTHTE 17.1 M0 17.4.
20. | Ja3uk Ha KOj ce M3BeqyBa HacCTaBaTa MakeOHCKH
21. | Meron Ha ciefiehe Ha KBaJMTETOT Ha HacTaBaTa AHOHHMHA aHKEeTa Ha CTYACHTUTE
Jlutepatypa
3aq0IKUTENHA IUTepaTypa
Penen ABTOp Hacnos H3znaBau T'oguna
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